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EUREKA je software pro simulaci NC kédu pro CNC
obrabéci stroje a také simulaci a Fizeni robotu.

Zpracovava skutecny NC program, ktery pobézi nasledné na
CNC stroji a poskytuje simulaci, analyzu a optimalizaci frézovacich
a soustruznickych operaci. Dale umoznuje programovani a frizeni
robotd v rliznych prdmyslovych aplikacich.
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8 ‘ M U LAB E grafické rozhranf na trhu
Napf.: Heidenhain, Fanuc, Siemens,

obrabécich stroju Num, OSAI, Z32, FIDIA, Selca.




Simulace na GNC obrabecich strojich

Simulace NC kodu

Umozriuje komplexni definici nastrojl

Interaktivni editace NC kodu

Simulace vicekandlovych soustruznicko-frézovacich strojl
Simuluje speciaini pohyby (vyména nastrojl, podavad
materidlu...)

» Simulace vymény frézovacich hlav, vymeény palet, mezioperacni
pohyby

Kontrola kolizi v realném ¢ase vSech komponent stroje
Kontrola prejezd mezi operacemi

Kontrola limit& stroje

Presna emulace vSech kontrolnich funkci - G kéd a M funkce,
souradny systém, korekce nastroje, vrtaci cykly, logické prikazy,
JOG a MDI funkce, méfeni sondou

» Umoznuje praci v multi-CAM prostredi

v v Vv Vv Vv

v Vv Vv Vv

Simulace afizenirobott

EUREKA umoznuje vyrobu modell a uméleckych predmétd
kombinaci moZnosti viceosého priimyslového robota a CNC
obrabéci technologie. EUREKA prevadi APT nebo ISO kod
generovany pomoci CAM softwaru do programu pro viceosé
robotické pracovisté pres prislusny postprocesor. BEéhem procesu
prevodu EUREKA pocdita optimalni pohyby robota a simuluje
kompletni proces obrabéni.

Realisticka 3D simulace

V redlném Case simulace odebirani materialu

Kolize, singularity a detekeni limity

Automatickd sprava vymeény nastrojl

Manipulace s velkym po¢tem drah nastrojt s miliény bodd

Interaktivni editace drah

Vykonné vizudlni nastroje pro stanoveni kolizi mimo nastavené

meze

» Obrabéni s disky a nozi

» Obrabéni dilu upevnéného na robotu pevnymi nastroji

» Navrzeno pro vSechny primyslové roboty na trhu: ABB, Kuka,
Fanuc, Motoman, Kawasaki, Staubli, Comau

» MUze byt propojena s libovolnym CAD/CAM systémem

FUREKAMobile

Diky EUREKAMOobile Ize jakoukoliv simulaci z programu EUREKA
prohlizet a analyzovat kdekoliv a na jakémkoliv mobilnim zafizeni.
Kromé 3D simulace pohybU stroje, EUREKAMOobile poskytuje
podrobnou analyzu vSech zprav, varovani a chyb vzniklych pri
simulaci. V pfipadé kolize jsou kolidujici dily zvyraznény ve 3D a Ize
snadno identifikovat problém.

v Vv Vv VvV Vv v Vv

Download on the

App Store

www.roboris.cz
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